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Neden? 
L293D, denetim kartlar�n�n yüksek voltaj 

ve ak�m gereksinimi olan elemanlar� (motor, 
röle) kontrol etmesi için kullan�l�r. Motorun 
ihtiyaç duydu� u ak�m, denetim kart�n�n 
verebilece� inden fazla oldu� undan, voltaj� ve 
ak�m� art�rmak için sürücü devreleri 
kullan�lmal�d�r, aksi takdirde denetim kart�n�n 
yanmas�na sebep olunabilir.     

 
 

 
 
 
Özellikler : 
- Sa�  ve sol taraf�n�n ba� �ms�z 

çal�� mas� 
- 1 adet L293D iki motoru çift yönlü 

kontrol edebilir 
 
Devrenin kurulmas�: 
Devre � emas� � ekilde verilmi� tir; 
- �lk olarak, 4-5-12-13 nolu bacaklar 

(entegrenin tam ortas�ndakiler 
birle� tirilip, toprak olarak 
kullan�lmal�d�r. 

-  Motorlar, 3-6 ve 11-14 nolu 
bacaklara ba� lan�r. 

- 1-16-9 nolu bacaklara 5 Volt verilir 
(BASIC Stamp’den sa� lanabilir). 

- 2 ve 7 nolu bacaklar 1. motoru, 10 ve 
15 nolu bacaklar 2. motoru çal�� t�r�r. 

- 8 nolu bacaktan, motora uygulanacak 
voltaj verilir (36 V’dan fazla 
olmamal�d�r). 

 
 
Örnek: 

BASIC Stamp’  in 7. pini L293D’  nin “giri� -1”  ine, 8. pini L293D’  nin “giri� -2”sine, ayr�ca sürülecek olan 
motorun uçlar� da L293D’nin “ç�k�� -1” ine ve “ç�k�� -2”  sine ba� lanm��  olsun. 

 
   output 7  ‘L293D’  nin “ giri� -1”  ine ba� lanacak olan pin ç�k��  olarak tan�mlan�r 
   output 8  ‘L293D’  nin “ giri� -2”  ine ba� lanacak olan pin ç�k��  olarak tan�mlan�r 
 

   basla:          
      high 7 
      low  8  ‘motor bir yöne döner    
      pause 1000  ‘1 saniye program durur ama motor dönmeye devam eder 
       
      low 7 
      high 8  ‘motor di� er yöne döner 
      pause 2000  ‘2 saniye program durur ama motor dönmeye devam eder 
       
      low 7  
      low 8  ‘motor durur 
      pause 3000  ‘3 saniye program durur ve motor hareketsiz bekler 
   goto basla      ‘  program ba� a döner 
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